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CONCEPTOS DE REGULACIO
AUTOMATICA
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TIPOS DE SISTEMAS AUTOMATI

ANATURALES T organismo humana
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TIPOS DE SISTEMAS DE CONT

1. BUCLEO LAZOABIERTQa accidonde control
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SISTEMA DE LAZO CERRADO

1. Laaccionde control dependede la salida
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EJEMPLO

REPRESENTA EN FORMA DE DIAGRAMA DE BLOQ
EL SISTEMA DE CONTROL PARA CAMINAR EN UN¢/
DETERMINADA DIRECCION.

ENTRADA:

SALIDA:

CONTROLADOR:

PLANTA O PROCESO:

DETECTOR DE ERROR O COMPARADOR:



COMPONENTES DE UN SISTEMA DE CO

CONTENIDOS:
1. COMPONENTES DE UN S.C.
2. EL REGULADOR
3. TRANSDUCTORES Y CAPTADORES
4. TRANSDUCTORES DE POSICION
5. TRANSDUCTORES DE VELOCIDAD
6. TRANSDUCTORES DE TEMPERATURA
7. TRANSDUCTORES DE PRESION

8. MEDIDA DE ILUMINACION

9. COMPARADORES Y ACTUADORES




COMPONENTES DE UN SISTEMA DE
CONTROL
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REGULADOR
1. DETERMINELCOMPORTAMIENDELBUCLE
2. ACTUMEDIANTEINAACCIONDECONTROL
3. TIPOEACCIONHSECONTROL
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ACCIONES DE CONTROL
PROPORCIONAL P.D.
AESUNAAMPLIFICACIGDELASENADEERROR
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ACCION DE CONTROL INTEGF
P.I.

ALA ACCION DE CONTROLDEL REGULADORES
PROPORCIONALAINTEGRADELASENADEERROR

ALA ACCIONES FUNCIONDE LA DESVIACIONE LA
SENAL DELTIEMPENQUESEHAPRODUCIDO
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MOTOR CON VELOCIDAD
REGULADA POR TENSION

Control integral.



ACCION DE CONTROL
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TRANSDUCTO =

ATRADUCENJNA MAGNITUDDE ENTRADAEN
OTRADESALIDMASFACIIDEPROCESAR

AES DE LA MISMA NATURALEZAQUE EL
CAPTADORERMIFERENTETILIDAD

ACAPTADOR CAPTA UNA SENAL PARA
REALIMENTARLA

N | POS — Transductores de posicion, proximidad y desplazarn
— Transductores de velocidad.
— Transductores de temperatura.
— Transductores de presion.
— Transductores para la medida de la iluminacion.



TRANSDUCTORES DE POSICION
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TRANSDUCTORES DE VELOCII

ATACOMETROBIECANICO® ELECTRICOSAR/
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Esquema de un contador de revoluciones.




TRANSDUCTORES DE VELOCID

TACOMETROS ELECTRICOS

Iman giratorio
y copa de acero Copa de
aluminio

Resorte
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Disco graduado

Esquema de un tacémetro de corrientes
parasitas.

Voltimetro c.a.

Tacometro de corriente alterna.

Rectificador
en puente

Bobina
detectora 3 H‘ §

Rotor de
hierro dulce

Miliamperimetro
de cc

Esquema del circuito de un tacometro de
induccion.



